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· Control de sistemas no lineales: Linealización aproximada, extendida, exacta (ISBN 84-205-4449-3),
Pearson Prentice Hall, Madrid, 2005, 360 p. Fecha de publicación: 08 de junio de 2005. Resumen:
Los programas de enseñanza de control automático en ingenieŕıa consideran las teoŕıas de control
lineal y no lineal de manera separada, con poca o ninguna interrelación. En este libro se hace un
esfuerzo por llegar a una visión conjunta de los dos enfoques, para enfrentar una necesidad natural
expĺıcita en la práctica de esta disciplina. Este texto permite que estos dos enfoques, habitualmente
independientes, confluyan en el diseño de sistemas de control para sistemas no lineales desde varias
metodoloǵıas: linealización aproximada, linealización extendida y linealización exacta. Más de 500
ejemplares vendidos.
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España, abril 5-9, 2000, pp. 534-539
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(CAC 2005), Universidad Simón Boĺıvar, Valle de Sartenejas, noviembre 17, 2005

· N. Carrero, Y. Sulbarán, R. Márquez, Modelado y control de congestión en Internet: reglas de ajuste
para el PI-AQM. In: Actas (CD-Rom) del V Congreso de Automatización y Control(CAC 2005),
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ASESORÍA Y DIRECCIÓN DE ESTUDIANTES

Tesis de Maestŕıa 2006 - Presente
Tutor o cotutor Universidad de Los Andes y Cinvestav

· Layimar Cegarra, Regulación de un proceso biológico para tratamiento de aguas residuales utilizando
el modelo de lodos activados ASM3, Tesis de Maestŕıa, Especialización y Maestŕıa en Ingenieŕıa de
Control y Automatización, Universidad de Los Andes, Mérida, Febrero 2014. Descripción: se estudia
el modelo ASM3 como un sistema de conmutación lenta, aplicando técnicas de reducción de modelos
y promediación. Tutora: Claudia Gómez, Cotutores: Richard Jacinto Márquez Contreras, Miguel Ŕıos
Boĺıvar. Febrero 11 de 2014

· Enrique Barrios Cruz, Control de sistemas Electromecánicos con parámetros desconocidos utilizando
el método de estimación algebráica. Directores de tesis: Dr. Hebertt J. Sira Ramı́rez, Dr. Richard
Jacinto Márquez Contreras. Tesis de Maestŕıa. Cinvestav, México. Agosto 22 de 2008.

· Adrián Franco González, Control proporcional integral generalizado para convertidores multivariables
de CD a CD en cascada. Directores de Tesis: Dr. Hebertt Sira Ramı́rez, Dr. Richard Jacinto Márquez
Contreras. Tesis de Maestŕıa. Cinvestav, México. Marzo 10 de 2008.

· Robinson Duran, Conversión DC-AC utilizando dos convertidores DC-DC elevadores interconectados
para obtener un voltaje de salida bipolar, Tesis de Maestŕıa, Especialización y Maestŕıa en Ingenieŕıa
de Control y Automatización, Universidad de Los Andes, Mérida, Enero 2006. (cotutela con el Prof.



Mario Spinetti-Rivera). Descripción: se presenta una implementación práctica del seguimiento de una
señal sinusoidal de la tensión de salida de dos convertidores Boost (para dos configuraciones: paralelo
y antiparalelo) usando la medición de la corriente en ambos convertidores.

· Solazver Solé Alvarez, Algoritmos de control de congestión en Internet: un enfoque de sistemas de
control, Tesis de Maestŕıa, Especialización y Maestŕıa en Ingenieŕıa de Control y Automatización,
Universidad de Los Andes, Mérida, Julio 2004. Descripción: se revisan tanto el art́ıculo de Hollot et al.
(2002) como los modelos existentes del TCP, para proponer un nuevo modelo que permite explicar el
comportamiento del HSTCP (y de otros protocolos de transmisión de datos de tipo no lineal) y diseñar
algunos algoritmos de tipo AQM.
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· Gustavo Adolfo Colmenarez Godoy, Modelado y simulación de Convertidores de potencia DC-DC us-
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· Adriana Encinoza Miranda, Estimación del estado de una columna de destilación por lote binaria,
Proyecto de Grado, EISULA, Mérida, Enero 2011. (cotutor)

· Andy Mar Ramı́rez, Uso de GNU Octave para simulación de Sistemas No Lineales, Proyecto de Grado,
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· Yaneth Godoy, Cálculo numérico v́ıa Web con PHP y GNU Octave: algunas aplicaciones en sistemas
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· Liubiemska C. Alvarez D., Comportamiento de los efectos no modelados de los dispositivos semicon-
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· Liliana J. Sáez Pérez, Estudio del control feedforward en esquemas de control realimentado usando
algunos ejemplos de control de procesos, Proyecto de Grado, EISULA, Mérida, Abril 2004.

· Juan Carlos Vielma, Estudio de problemas numéricos en el control y simulación de sistemas de primer
orden con retardos, Proyecto de Grado, EISULA, Mérida, Noviembre 2003.

· Dioniemil Vera, Diseño y Desarrollo de la Ingenieŕıa de Control para la Automatización de las Ĺıneas
de Producción de Envase y Despacho en Cementos Caribe C.A., Proyecto de Grado, EISULA, Mérida,
Noviembre 2003.

· Marilyn Briceño, Control de vibraciones en Sistemas Mecánicos, Proyecto de Grado, EISULA, Mérida,
Mayo 2003. Elegido mejor trabajo de pregrado en el área de control del año 2003 (15/10/03, EISULA,
Fac. Ingenieŕıa).

EXPERIENCIA

Temas de investigación Septiembre 1995 - Presente
Varios institutos En Venezuela, Francia, México

· Modelado y control de convertidores de potencia

· Modelado y control de sistemas de transmisión de datos

· Identificación de sistemas f́ısicos (sistemas mecánicos, procesos industriales)

· Control de procesos mediante PID usando estructuras novedosas

· Detección de fallas en sistemas lineales

· Control de sistemas no lineales

· Modelado y reducción de modelos de sistemas conmutados (con aplicaciones a protocolos de transmisión
de datos, en particular, TCP, y al proceso de tratamiento de aguas residuales usando lodos activados
en alternancia de fases)

· Promediación (Averaging) de sistemas conmutados lentos (con aplicación al TCP y a procesos de
tratamiento de aguas residuales)

· Nuevos métodos de enseñanza (para circuitos eléctricos, balances de materia y enerǵıa en procesos
qúımicos, sistemas de control)

· Desarrollo de aplicaciones web para su uso en la enseñanza

· Desarrollo e implantación de aplicaciones web en el mejoramiento de la atención a usuarios (adminis-
tración educativa)



Cursos de propósito industrial Septiembre 1995 - Presente
Varios institutos En Venezuela, México

· Cálculo computacional y simulación numérica usando MATLAB

· Cálculo computacional y simulación numérica usando GNU Octave

· Sistemas en tiempo real

· Gestión de contenidos v́ıa web: estrategia y alineación con los objetivos de la organización

· Programación web para no computistas (ni informáticos)

· Proyecto Scrum (manejo de proyectos en forma ágil)

Cursos dictados Septiembre 1995 - Presente
Varios institutos En Venezuela, Francia, México

· Introducción al Control Automático

· Control de Sistemas No Lineales

· Sistemas Lineales

· Sistemas de Control en Tiempo Continuo

· Sistemas de Control en Tiempo Discreto

· Modelado de sistemas f́ısicos

· Sistemas en tiempo real

· Identificación

· Circuitos eléctricos y electrónicos

· Instrumentación (sensores y actuadores)

· Servomecanismos (Análisis y control de sistemas lineales)

· Redacción de informes (para estudiantes de pre y posgrado)

FINANCIAMIENTOS, RECONOCIMIENTOS Y MEMBRESÍAS

Financiamientos 1998 - Presente
Proyectos y Becas (se incluyen montos)

· Coordinador de proyecto de intercambios cient́ıficos dentro del convenio de cooperación internacional
FONACIT-ECOS NORD, Código No. PI-2003000207 (código francés: V04M01), titulado: Evaluación
y Mejoramiento de la transmisión de datos en Internet (corresponsable francés: Dr. Eitan Altman).
Aproximado: USD. 20000,00. (2004-2006)

· Proyecto FONACIT S1, Código No. S1-2002000472, titulado: Evaluación y mejoramiento de la trans-
misión de datos en Internet: protocolos, control de congestión, manejo del búfer y diferenciación de
servicios (corresponsable: Dra. Tania Jiménez), USD. 25000,00 (2002 - 2008)

· Proyecto categoŕıa B, CDCHT-ULA, Control de procesos usando PI generalizados, código I-733-02-02-
B, USD. 2000,00 (2003 - 2005)

· Beca de Doctorado CONICIT Venezuela (actual FONACIT), USD. 53400,00 (1998 - 2001)

Reconocimientos 1999 - Presente
Investigación

· (2009/01/01-2014/01/01) PEII Nivel 1A, Programa de Est́ımulo a la Innovación e Investigación (PEII),
Venezuela

· (2007/02/01-2011/02/01) SNI Nivel C, Sistema Nacional de Investigadores de México. (Expediente No.
41115), México

· (2002/07/01-2006/07/01) PPI Nivel I, Programa de Promoción al Investigador (PPI), Venezuela

· (1999/07/26-2002/07/01) Programa de Promoción al Investigador (PPI), No. 04109, Nivel Candidato,
Venezuela



Membreśıas 1999 - Presente
Activo

· IEEE Member

· Asociación de Profesores de la Universidad de Los Andes (APULA)

· Grupo de Control CVI-ADG-I-05-95, adscrito al CDCHT (Universidad de Los Andes)

MANEJO DE CONTENIDOS Y ENSEÑANZA VÍA WEB

Escuela de Ingenieŕıa de Sistemas, Universidad de Los Andes Julio 2013 - Octubre 2013
Facilitador Mérida, Venezuela

· Curso Introducción a los Procesos Qúımicos

· Desarrollado en Moodle

Escuela de Ingenieŕıa de Sistemas, Universidad de Los Andes Julio 2013 - Octubre 2013
Facilitador Mérida, Venezuela

· Curso Introducción al Control Automático

· Plataforma Octavers (entorno en ĺınea basado en PHP, Javascript y GNU Octave)

Laboratorio FIRP, Universidad de Los Andes Mayo 2011 - Noviembre 2013
Lead Developer Mérida, Venezuela

· Diseño y gestión de contenidos

· Desarrollo de la plataforma FIRPBOKK

Sección de Mecatrónica, Cinvestav Enero 2007 - Mayobre 2008
Lead Developer Ciudad de México, México

· Diseño y gestión de contenidos

DESTREZAS TÉCNICAS

Manejo de proyectos en grupos Scrum
Plataformas en ĺınea para enseñanza Moodle
Plataformas en ĺınea para Manejo de Contenidos Joomla, dokuwiki, Wordpress
Lenguajes de programación Javascript, PHP, C, Pascal, FORTRAN
Cálculo numérico Matlab, GNU Octave, R
Bases de datos MySQL, PostgreSQL
Herramientas SVN, Vim

IDIOMAS

Español lengua materna
Francés redacción, conversación
Inglés nivel intermedio
Italiano nivel básico

CARGOS DESEMPEÑADOS

Universidad de Los Andes Mayo 2012 - Presente
Profesor Titular Mérida, Venezuela

· Jefe del Laboratorio de Sistemas de Control (Junio 2012 - Noviembre 2013).

· Cursos: Introducción a los Procesos Qúımicos, Instrumentación 1, Introducción al Control Automático

· Tutor de Trabajos Finales de Grado



· Representante Profesoral ante el Consejo de la Facultad de Ingenieŕıa.

Universidad de Los Andes Septiembre 2008 - Mayo 2012
Profesor Asociado Mérida, Venezuela

· Jefe del Departamento de Sistemas de Control (Septiembre 2008 - Junio 2010).

· Cursos: Introducción a los Procesos Qúımicos, Instrumentación 1

· Tutor de Trabajos Finales de Grado

· Representante Profesoral ante el Consejo de la Facultad de Ingenieŕıa.

Cinvestav Octubre 2006 - Agosto 2008
Investigador, Categoŕıa 3A Ciudad de México, México

· Curso en la Maestŕıa en Mecatrónica (Sistemas en tiempo real)

· Tutor de dos Tesis de Maestŕıa en Mecatrónica (Identificación, Control de Convertidores de Potencia).

· Apoyo en Actividades de Administración: Desarrollador Web de la Sección de Mecatrónica.

Universidad de Los Andes Mayo 2003 - Octubre 2006
Profesor Agregado Mérida, Venezuela

· Coordinador de Inscripciones de la Escuela de Ingenieŕıa de Sistemas (Mayo 2003 - Octubre 2004)

· Cursos: Instrumentación, Control en tiempo continuo, Control de Sistemas no Lineales

· Tutor de Trabajos Finales de Grado

Universidad de Los Andes Mayo 1999 - Abril 2003
Profesor Asistente Mérida, Venezuela

· Coordinador de Inscripciones de la Escuela de Ingenieŕıa de Sistemas (Octubre 2001 - Abril 2003)

· Cursos: Instrumentación, Control en tiempo continuo, Control de Sistemas no Lineales

· Tutor de Trabajos Finales de Grado

Universidad de Los Andes Septiembre 1995 - Abril 1999
Instructor Mérida, Venezuela

· Cursos: Instrumentación 1 y 2, Control en tiempo continuo, Control de Sistemas no Lineales

· Tutor de Trabajos Finales de Grado


