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Botones de control
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TIPOS DE TRABAJOS CON GPS
Estatico (Diferencial) |
Stop and Go
Cinematico

Nuestro sistema GPS actualmente tiene capacidad
solo para trabajos en modo estatico.




MODO ESTATICO

En el modo estatico el sistema (2, 3, receptores)
capta datos (sin procesar) en forma simultanea de
Todos los satelites disponibles en el momento.

El tiempo de captura de datos en cada estacion
depende de:

~ Distancia entre receptores

v Geometria de los satélites

v Condiciones de obstruccion (arboles, edificios,
redes eléctricas etc.)




PLANIFICACION DEL TRABAJO
EN MODO ESTATICO

Antes de Iniciar un trabajo de campo, es
recomendable hacer una planificacion del mismo
siguiendo ciertas recomendaciones.

Se debe definir la red, estableciendo numero de
puntos y numero de vectores.




Tres puntos a medir Poligono cerrado

Para formar vectores, los receptores
de GPS deben ser colocados
simultaneamente en ambos extremos

del vector a formar




RED CON PUNTOS DE CONTROL

2 Puntos de control horizontal

3 Puntos de control vertical




RECOMENDACIONES PARA
EL DISENO DE LA RED

s Hacer los |lazos dentro de la red
aproximadamente en forma de
circulo o cuadrados.

s EVite lazos muy alargados.

= No haga mas de 10 puntos por lazo.

s Siempre incluya un lazo directo entre
puntos visibles entre si a fin de que
sean usados como puntos de
orientacion de una poligonal
convencional.




DISENO DEL PLAN DE OBSERVACION

El plan de oebservacion consiste en determinar como
y donde colocar los receptores al momento de las
Mediciones.

Una de las ventajas del GPS es que los puntos no
necesariamente deben verse entre si.

Recuerde gue para formar vectores, los receptores
GPS deben tomar datos en forma simultanea en los
Extremos del vector deseado.




CUANDO HACER LAS OBSERVACIONES

El mejor momento para realizar observaciones con GPS se
determina examinando la constelacion de satelites GPS en la
localidad a medir a la hora a |la gue se desea hacer la
medicion.

El nUmero de satelites visibles y la distribucion espacial de los
satelites son factores determinantes en el tiempo de
observacion requerido para producir vectores de calidad.

En el software Ashtech Solutions, incluido con el equipo,
existe el modulo de planificacion “Mission Planning”. Este
modulo usa el ALMANAQUE o ESFEMERIDES SATELITAL para
predecir la ubicacion de los satelites en el futuro.

Debido al gran numero de satélites orbitando, muy rara vez se
consigue una configuracion muy desfavorable.




PROCEDIMIENTO DE CAMPO

El procedimiento de campo se puede
resumir en 4 etapas:

v Chequeo del equipo

v Seleccion del lugar

v Puesta en estacion del Sistema
v Captura de datos




CHEQUEO DEL EQUIPO

x Comprobar gue todos los
componentes necesarios esten
presentes.

s Comprobar carga de las baterias.

= [ener a mano el esguema de
planificacion de medidas.

s Llevar registro de las condiciones de
cada lugar en las hojas de control.




FIELD OBSERVATION LOG

PROJECT NAME: SITE ID:

SITE NAME:
PROJECT LOCATION: SITETYPE: HORZ CNTRL / VERT.CNTRL / NEW / REOCCUPATION

RECEIVER ID: RECEIVER SESSION #:
CLIENT NAME: HANDHELD USED: YEs/NOo HANDHELD ID:

ANT. HEIGHT PARAMETERS  Phase Offset Included? Y /N
DATE: ANTENNA SLANT ANT. RADIUS VVERT. OFFSET

START END
OBSERVER’S NAME: m m m m
ft ft ft ft
OBSERVATION TIMES AND STATUS
OBS. TIMER MEMORY # of SATELLITES POWER

START: AM /PM NA FLSH GRN/FLSHRED/RED | ___ GRN ___RED [GRN/FLSH RED/RED
END: AM/PM [1/2/3/SOLID/NA |FLSHGRN/FLSHRED/RED |__GRN ___RED |GRN/FLSHRED/RED

ALERTS:
Office Checked By:

SITE SKETCH & NOTES:

OBSTRUCTION DIAGRAM MONUMENT RUBBING / DESCRIPTION

15
195 1gp 165
S




SELECCION DEL LUGAR

s EVitar obstrucciones directas en las
visuales entre satelites y receptores.

s LOS receptores no se pueden usar

dentro de edificaciones, tuneles, etc.

s Evitar medir en zonas con muchos
arboles o vegetacion densa.

s Seleccionar zonas con vistas abiertas
al espacio.




s Buscar ver siempre de 7 a 10
satélites simultaneamente.

s El nUmero minimo de satelites que
deben ser visibles por encima de
109, para una buena medicion es de

9.

s Recuerde gue el tiempo de
observacion depende de la calidad de

recepcion del lugar.




PUESTA EN ESTACION DEL SISTEMA

La puesta en estacion de un sistema GPS no difiere
mucho de |la puesta en estacion de un teodolito o
de una estacion total.

v'"Montar el tripode sobre el punto a medir
v'"Montar la antena sobre el tripode

v'Colocar el receptor sobre el soporte =

v'"Motar receptor sobre el tripode




v'Conectar receptor y antena con el cable > 4

v'Medir la altura del instrumento




CAPTURA DE DATOS

v'Encender el receptor
v'Seleccionar el modo Medir (Survey mode)
v'Seleccionar CONFIGURAR

v'Proceder a configurar con datos del lugar




ATRIBUTOS DEL PUNTO

vColocar ID del lugar ———

Cuatro digitos alfa numeéricos. Este
codigo es unico para cada lugar. Si una
estacion se observa mas de una ve
debe colocar el mismo ID

v Descripcion del lugar

Maximo 20 caracteres. Antenna

ANTENA

UNIDADES DE MEDIDA

v'Seleccionar metros en unidades de medida

Atributo Punto

D Zitic
BiPeriF

DOescripcion Fikio

Wnik &
Int Feet




ID Receptor

CODIGO DEL RECEPTOR =»

Caodigo de 4 caracteres utilizado para identificar el
receptor. Este codigo aparece en los datos de campo
indicando el receptor de procedencia.

Atributo Punto

Administrador de archivos

v'Presenta una lista de los archivos en memoria £
dentro del receptor. > s

v'Se pueden borrar archivos para librar memoria.

a B
Libre: 37 kB

Bnrrn BorM
»Indica el archivo activo, dentro del cual se estan grabando los datos.

+ Indica que el archivo no ha sido descargado del recibidor.

- Indica que el archivo ha sido descargado del recibidor.




CAPTURA DE DATOS
MODO ESTATICO

:'ﬁ';iitec

v'Seleccione la opcidén grabar de datos.

Con esta opcion se inicia la captura de datos de los
diferentes satélites disponibles.

v’'Una vez iniciada la captura de datos, aparece la
pantalla de monitoreo de satélites y de configuracion

geomeétrica.

v'Presionando la tecla ESC o NAV podemos cambiar de
pantalla.

vEn la pantalla que se muestra, se puede observar la
ID del lugar, tiempo de observacion (Km), tiempo
transcurrido (hh.mm.ss), numero de satélites, el PDOP
y carga de baterias.

Estatica

1D Zikia

I ASM

Tiempo Ob=

. Transcur.

000430

FOOF




CAPTURA DE DATOS
MODO CINEMATICO

Existen dos tipos diferentes de levantamientos cinematicos con

GPS:

e Stop and Go “stop-n-go”
Se usa para la recoleccion de puntos (similar a taquimetria), con
tiempos de ocupacion entre 15” y 60”

e Cinematico continuo “kinematic”
Para capturar datos numerosos con minima cantidad de atributos.
Como ejemplo tenemos obras lineales como carreteras, modelado
de terrenos etc.

Los métodos cinematicos requieren minimo de dos receptores
trabajando simultaneamente: receptor base o pivote y el receptor
movil o rover.




METODO CINEMATICO

Es mas productivo gue el estatico
ES menos preciso

ES necesario un proceso de
Iniciacion, gue varia entre 15” y 5

Se requiere gue los receptores
capturen datos de al menos 5
satelites en forma simultanea




BASE CINEMATICA EN EL METODO
STOP AND GO

A1 shsitech @

Barra inicializadora

Calibracion con barra
inicializadora

Separacion del rover de la barra



CAPTURA DE DATOS

s Encienda los recibidores




GRACIAS POR SU ATENCION

PREGUNTAS




BUEN GDOP - MALA VISIBILIDAD




BUENA CONFIGURACION GDOP S




CARACTERISTICAS DEL SISTEMA

GPS modos topograficos soportados:
Estatico, Stop-and-go, cinematico

Precision topografica: Estatico Horizontal: 0.005m + 1 ppm
Vertical: 0.010m + 2 ppm

Precision topografica: Stop-and-go
Horizontal: 0.012m + 2.5 ppm
Vertical: 0.015m + 2.5 ppm

Espac. de pts. Topog.:
(longitud del vector) hasta 20 kilometros
sobre 20 kilbmetros posible durante periodos de
baja actividad ionosférica.

(longitud del vector) hasta 10 kilbmetros




Tiempo de observacion: Estatico 20 a 60 minutos tipico, dependiendo
de la longitud del vector.
Tiempo de observacion: Stop-and-go 15 segundos tipico
Tiempo de iniciacion: Stop-and-go 15 seg. sobre puntos conocidos
5 minutes sobre barra de iniciacion.
GPS canales de satélites: 10

GPS mascara de elevacion de satélites: 10 grados

Intervalo de grabacion: 1 — 999 Seg.

Rango de temperatura de operacion: -10 a +60 grados C

Tipo de baterias: 2 AA, Alcalinas o lithium

Duracion de las baterias: (2 AA):
Hasta 8 horas con alcalinas @ 20 °C
hasta 13 horas con lithium @ 20 °C




Externas + internas (6 AA):
Hasta 24 horas con alcalinas @ 20 °C
Hasta 39 horas con lithium @ 20 °C

Capacidad de memoria de almacenamiento de datos:
8 megabytes

72 horas de captura de datos
100 archivos de datos
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